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Yenilik¢i Bir Sirket

Technosoft, hareket kontrolu alaninda DSP (Digital Signal
Processor) tabanli teknolojiler gelistiren, hareket kontrol
Urtnleri ve 6zel sistemler tasarlayip ureten lider bir teknoloji
sirketidir.

Sirketin en yeni kontrol teknolojilerini kullanarak gelistirdigi
yenilik¢i tasarim yaklagimi, bugtin ¢cok genis bir akilli servo
suriicu Urln yelpazesine entegre edilmis MotionChip™ adli
Ozel hareket kontrol ¢ézimun(n ortaya gikmasini saglamistir.

Technosoft trunleri, donanim ve yazilim diizeyinde moduler
yaplya sahiptir. Bu sayede, farkli OEM ihtiyaclarina kolayca
uyarlanabilen ve hizli bir sekilde prototiplenebilen ylksek
esneklikte 6zel ¢ozimler sunulmaktadir.

Otomotiv, medikal, robotik, tekstil ve fabrika otomasyonu
sektorleri, Technosoft'un motor kontrol konusundaki
uzmanligindan yararlanarak, ylksek performans ve hassasiyet
gerektiren uygulamalara yonelik rtinlerini hizla gelistirmektedir.

Avantajlariniz
PLC

Kompakt ve maliyet agisindan verimli akilli siirticiiler

< All in one : Kontrolor ve slrtcu tek bir Gnitede birlesmistir

« One for all : Ayni suriicu DC, step, fircasiz veya lineer
motorlar i¢in kullanilabilir

» Dagitilmis zeka mimarisi:

Sensors e
Switches CANopen €ANcpen EtherCAT  EtherCAT. ™
TMLCAN 1@ Ethernet
— ETHERNET
CAN - bus - ) ) - T
Sensors Switches » MotionChip™ DSP teknolojisiyle Gelismis Dijital Hareket
Switches Kontrolii:
- PVT profilleri, S-egrileri, elektronik kam, 3D hareket
komutlari

» PC ve PLC sistemleri igin gesitli hareket kutliphaneleriyle
Kolay Entegrasyon
» EasyMotion Studio ile Grafik Tabanli programlama

Akill Siirticiiler ve Motorlar

Technosoft Akilli Servo Sdrlculeri, en yeni DSP kontrolor
teknolojisine dayanan, tamamen dijital ve gémult zekaya sahip
yeni nesil servo suricu ailesinin  bir  pargasidir.
Bu ileri teknolojiye sahip akilli suruciler, genellikle yalnizca
yuksek gugli  servo amplifikatérlerde bulunan 6zellikleri
kompakt yapida sunar:

» AC veya DC firgasiz, DC firgali ya da step motorlari
calistirmak icin yazihm ile yapilandirilabilir kontrol destegi

» Cok modlu hareket kontrolli: konturlama, profil olugturma,
elektronik disli ve elektronik kamlama islemleri

» Bagimsiz (stand-alone) veya gok eksenli yapilandirma
destegi

« Tipik feedback elemanlari: tacho jeneratorler, dijital veya
lineer Hall sensorleri, artimsal (incremental), Sin/Cos, SSI,
BiSS ve EnDat enkoderler

* CAN, CANopen, EtherCAT ve Ethernet Gzerinden dagitiimis
kontrol destegi
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Medikal

* Solunum cihazlar
* Cerrahi aletler & robotlar

* Klinik Tani Sistemleri

« Dozajlama makineleri

« Sivi transfer (Liquid Handling) sistemleri
« Oftalmoloji (g6z cerrahisi) ekipmanlari

* Réntgen (X-Ray) ekipmanlari

* Biyomekatronik sistemler

 Santriflij pompalar

* Medikal pompalar

Robotik & Lojistik

» Endustriyel robotlar ve cobot’lar

« Dis iskelet (exoskeleton) sistemleri

* Tutucu (gripper) sistemleri

» Otonom yonlendirmeli araglar
(AGV'ler)

* Depo otomasyon sistemleri

Laboratuvar Otomasyonu

* Analiz ekipmanlari
« Pipetleme sistemleri
» Otomatik tani istasyonlari
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Fabrika Otomasyonu

* Yerlestirme (pick and place) robotlari
« Kartezyen robotlar

» Kaynak robotlari

* Baski ekipmanlari

* Lazer kesim sistemleri

* Lazer markalama sistemleri

+ Dozajlama (dispenser) makineleri

* Lehimleme makineleri

Paketleme Yari iletken Ekipmanlari
« Siseleme makineleri » Esnek otomasyon sistemleri
« Etiketleme makineleri » Atomik katman asindirma (etching) sistemleri
* Yapistirma (tutkal uygulama) makineleri » Kesme ve sekillendirme (trim & form) ekipmanlari

* Ambalaj baski sistemleri * Pick and place (yerlestirme) taslyici sistemleri
- . * Wafer tasima sistemleri

Enstriimantasyon ve Optik Sistemler

« Dijital mikroskoplar

* Lazer Olgim sistemleri

» Hava goéruntuleme kameralari

* Fotometri sistemleri

* Lens sekillendirme ve parlatma sistemleri

» Otomatik odaklama (auto focus) ve otomatik
yakinlastirma (auto zoom) sistemleri

[
s
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Family iPOS360x Micro4804
& S & i ::-i"" :
iPOS3602 VX/MX iPOS3604 VX/MX iPOS3602 HX/BX iPOS3604 HX/BX Micro4804 MZ Micro4804 CZ
Intelligent Intelligent Intelligent Intelligent Intelligent Intelligent
Drive Servo Drive Servo Drive Servo Drive Servo Drive Servo Drive Servo Drive
75W 144W 75W 144W 150 W 150 W
o | DC v v v v v v
S
O | « Step
E (up to 512 pusteps) v v v v v 7
[}
= | * Brushless
g (AC & DC) v v v v v v
c
o
© |.Linear v v v v v v
s Bus Voltage 9-36 V 9-36 V 9-36 V 9-36 V 6-48 V 6-48 V
T g
Q -
E g Qutput Current - 2A 4A 2A 4A 3 A (RMS) 4 A (RMS)
9 | Nominal
i
Peak Current 3.2A 10A 32A 10A 10 A (RMS) 10 A (RMS)
c RS-232/ USB vi- vi- vi- vI- viv vivYy
2
® | CAN/ CANopen v % v v v v
c
=
E EtherCAT Optional Optional v v
o
(&)
TMLCAN v v v v v v
= | Control Functions
§ Position, Speed, Torque v v v v v v
=
<]
‘é Electronic Gearing v v v v v v
0
Eo Electronic Camming v v v v v v
‘% Analog Inputs 2 (VX) /1 (MX) 2 (VX) /1 (MX) 1 1 1 1
5
O | pigital Inputs 5 5 5 5 3/6 316
5
=
2 | Digital Outputs 4 (VX) / 3 (MX) 4 (VX) / 3 (MX) 3 3 3/0 3/0
Quadrature v N v v v v
Incremental Encoder
Digital Hall v v v v v v
Analog Hall v Optional Optional Optional v v
g
2 | Sin/ Cos Encoder v v v v
®
SSI/BISS Encoder v v
Tamagawa v v
. 56 x 29 x 7(VX) |56 x 29 x 7(VX) | 73x45x 16 (HX) | 73 x 45 x 16 (HX)
Size (mm 38 x25x9 40 x 22 x 43
(mm) 55 x 26 x 13 (MX)| 55 x 26 x 13 (MX)| 80 x 55 x 16 (BX) | 80 x 55 x 16 (BX)
»
S
g Weight (g) 10 (VX) / 8 (MX) 10 (VX) /8 (MX) | 48 (HX)/70 (BX) | 48 (HX) /70 (BX) 8 30
o
Ambient o o o o o o
Temp. Range (*) 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C

(*) Extended temperatures available on request
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iPOS4808 Family
iPOS4808 VX iPOS4808 MY iPOS4808 MY COMBO iPOS4808 BX iPOS481x MZ iPOSBIX XZ iP0S4850 BX
Intelligent Intelligent Intelligent Intelligent Intelligent Intelligent Intelligent
Servo Drive Servo Drive Servo Drive Servo Drive Servo Drive Servo Drive Servo Drive
400W 400W 400W 400W 700W 1kW 25kW
v v v v v v v DC o
o
* Step =
v i v i /4 4 (up to 512 psteps) o
@
o
* Brushless
v v v v v v v (AC & DC) E
(=]
v v v v v v % * Linear @
11-50 V 11-50 V 11-50 V 11-50 V 11-50 V 11-50 V 11-60 V Bus Voltage -
8A 8A 8A 8A 1015A(RMS) | 10/115A (RMS) 45A(RMS) | Qutput Current 3g
g8
20A 20A 20A 20A 28 A (RMS) 28 A (RMS) 64A(RMS) | Ppeak Current ¢
v v v vi- viv viv v RS-232/ USB
g
v v v v v v Y CAN / CANopen g
5
Optional v v v v v EtherCAT D
g.
v v v v v v v TMLCAN
Control Functions =
/. /. v v v 7 4 Position, Speed, Torque | O
=
v v v v v v v Electronic Gearing ?.,
2
v v v v v v v Electronic Camming S
2 2 2 2 2 2 3 Analog Inputs ]
c
@
8 6 6 6 6 6 2 Digital Inputs B
c
S
5 5 5 5 6 6 2 Digital Outputs g..
Quadrature
v v v v v v v Incremental Encoder
v v v v v v v Digital Hall
v 4 v v v 4 Analog Hall
(7]
@
v v v v v v Sin / Cos Encoder §
7
v v v v v v v SSI/BISS Encoder
v v v Tamagawa
60 x 44 x 21 (CAN) | 89x 77 x 17 (CAN) i
56 x 44 x 7 60 x44x 12 64 x 44 x 21 (CAT) | 103 x 71 x 17 (CAT) 64 X43X13 93 X43 X 30 139 X 93X 24 | Size (mm)
e
18 20 43145 110/120 20 92 240 Weight (g) 2
W
7]
0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C Ambient

Temp. Range (*)

(*) Extended temperatures available on request
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Family iPOS80x0 iPOS8015 iGVD71 Multi-axes
iPOS80x0 BX iPOS8015 BZ iPOS8015 MZ 1GVDT1 BX Micro4804 SY {POS360x SX POS360 SV
Intelligent Intelligent Intelligent Intelligent Multi-axes Motion Multi-axes Motion Multi-axes Motion
Drive Servo Drive Servo Drive Servo Drive Servo Drive system system system
800W /1,6 kW 1,7 kW 1,7 kW BkW 4x150W 4x144W 6x144W
o |° DC v v v v v v v
]
O | +Step
E (up to 512 psteps) v v v v 7
[}
= | * Brushless
g (AC & DC) v v v v v v v
5
© |.Linear i v v v v v v
s Bus Voltage 11-80 V 11-80 V 11-80 V 11-80 V 6-48 V 12-36 V 12-36 V
T g
Q -
= 2 gutp_ut furrent - 10/20 A 15 A (RMS) 15 A (RMS) 100 A 4x4 A (RMS) 4x4A4A 6x2A/4A
8 omina
o®
2 peak Current 20/40A 28 A (RMS) 28 A (RMS) 140 A 10 A (RMS) 4x32A/10A | 6x32A/10A
. |RS-232/USB vi- V- v Iv v Iv viv vi- Y-
2
8 | CAN/CANopen v v v % v v
S
E EtherCAT v v v v Ethernet v
o
(&)
TMLCAN v v v v v v v
= | Control Functions
% Position, Speed, Torque v v v v v v v
o
‘é Electronic Gearing v v v v v v v
0
§ Electronic Camming v v v v v v v
7}
‘g’_ Analog Inputs 2 2 2 1 4x1 4x2 6x2
5
9 Digital Inputs 4 4 6 5 4x3 4x5 6x5
[}
5
g- Digital Outputs 4 4 6 5 4x3 4x4 6x4
Quadrature v v v v v v v
Incremental Encoder
Digital Hall v Y v v v v v
v
Analog Hall v v v
g
2 | Sin/ Cos Encoder v v v v v
®
SSI/BISS Encoder v v \ i v
Tamagawa v v v
Size (mm) 139 x 94 x 25 139 x 94 x 25 64 x 44 x 16 104 x 95 x 47 85 x 69 x 28 100 x 98 x 37 160 x 122 x 22
4
o .
£ | Weight (9) 240 240 34 300 120 125 200
o
Ambient q o o o o o 0
Temp. Range (*) 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C

(*) Extended temperatures available on request
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iMOT17 Step iMOT17 Brushless iMOT23 Step Gearheads Family
N S ? >
iMOT 17xS XM- iMOT 17xS TM- iMOT 17xS TM- iMOT 17xB XM- iMOT 17xB TM- iMOT 17xS TM- iMOT 23xS XM- iMOT 23xS TM- GP
AN CAN CAT CAN CAN CAT CAN CANICAT e
Step Motors Step Motors Step Motors Brushless Motors | Brushless Motors | Brushless Motors Step Motors Step Motors LT
0.3Nm 0.3Nm 0.3Nm 0.1-0.3.Nm 0.1-0.3.Nm 0.1-0.3.Nm 1-1.8 Nm 1-1.8 Nm
DC o
o
 Step 2
=
Y v v v v (up to 512 usteps) <
©
o
* Brushless
AC AC AC (AC & DC) §
)
« Linear 2
12-48V 12-48V 12-48V 12-48V 12-48V 12-48V 12-48V 12-48V Bus Voltage o
o m
)
0.3Nm 0.3Nm 0.3Nm 04-03Nm | 04-0.3Nm | 04-0.3Nm 1-15Nm 1-15Nm Rated Torque | Output Current - 32
up to 90 Nm Nominal o g
o o
N -
Peak T o
0.5Nm 0.5Nm 0.5Nm 0.3-09Nm | 0.3-09Nm | 0.3-0.9Nm 1-1.8 Nm 1-1.8 Nm u::o 150 N | Peak Current
v v v v v v v v RS-232
(2]
o
. y o7 « o7 o CAN / CANopen g
5
v v v EtherCAT 5
-
g.
v v v v v v TMLCAN
Control Functions =
v v v v v v v v Position, Speed, Torque | O
=
v v v v v v v v Electronic Gearing 4
2
v v v v v v v v Electronic Camming S
1 1 1 1 1 1 1 1 Analog Inputs .§
c
&
5 4 4 4 4 4 5 4 Digital Inputs 6
§
2 2 2 2 2 2 2 2 Digital Outputs a..
Internal Internal Internal Internal Internal Internal Internal Internal Quadrature
Incremental Encoder
Digital Hall
Linear Hall
(7]
3
Sin / Cos Encoder 7]
(<]
(]
SSI Encoder
BiSS Encoder
Resolver
51+65xd3xST | 51+65xIST | 51+65xdIST || 5B:91XAINST | 56+98xdINST | 56:08xdINST || 6BLONNSHTI | 6BHO2SBTI | D ;g;’t:f Size (mm)
e
285-600 285-600 285-600 325-700 325-700 325-700 700-1100 700-1100 Up to 4500 | Weight (g) g
7]
° o o o o o ° ° ° Ambient
0-40°C | 0-40°C | 0-40°C 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C Temp. Range (*)

(*) Extended temperatures available on request
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—
CANopen  (TML EtherCAT.

—
CANopen (ML EtherCAT.

(]
ETHERNET

CANopen TML

ETHERNET

iPOS3602 VX / iPOS3602 MX 36V,2A
Akilli Servo Siiriiciiler 75 W

* Doner, lineer, firgasiz, fircali DC ve step motorlar igin
uygundur

» 9-36 V motor ve kontrol beslemesi

« 2 A siirekli, 3.2 A tepe akim kapasitesi

« Dijital girisler (5), dijital ¢ikiglar (VX modelde 4 / MX modelde
3) ve analog girisler (2 VX model / 1 MX model)

* 512 mikroadima kadar yuksek ¢ozunurlikli step motor
kontroll

» Artimsal (quadrature) ve Sin/Cos enkoderler, Hall sensorleri
veya lineer Hall sensorleri ile uyumlu

* RS-232 ve CAN (TMLCAN ve CANopen protokolleri)
Uzerinden haberlesme

* Opsiyonel EtherCAT genislemesi (CoE protokolu ile)

» Montaj secenekleri: dikey (VX model) veya yatay (MX model)

* Boyutlar: 56 x 29 x 7. mm (VX model) / 55 x 26 x 13 mm (MX
model)
Siparis Bilgileri:
P028.001.E001 — iPOS3602 VX-CAN Servo Siriici, 36 V, 2 A, CAN
P028.001.E101 — iPOS3602 MX-CAN Servo Siiriicii, 36 V, 2 A, CAN

iPOS3604 VX / iPOS3604 MX 36V, 4A
Akilli Servo Siiriiciiler 144 W

* Doner, lineer, firgasiz, firgali DC ve step motorlar igin
uygundur

» 5-36 V motor ve kontrol beslemesi

* 4 A surekli, 10 A tepe akim kapasitesi

« Dijital girigler (5), dijital ¢cikiglar (VX modelde 4 / MX
modelde 3) ve analog girisler (2 VX model / 1 MX model)

* 512 mikroadima kadar yiksek ¢ozinurlikli step motor
kontrolii

» Artimsal (quadrature) ve Sin/Cos enkoderler, Hall sensorleri
veya lineer Hall sensorleri ile uyumlu

* RS-232 ve CAN (TMLCAN ve CANopen protokolleri)
Uizerinden haberlesme

» Opsiyonel EtherCAT genislemesi (CoE protokoli ile)

» Montaj secenekleri: dikey (VX modeli) veya yatay (MX
modeli)

* Boyutlar: 56 x 29 x 7. mm (VX modeli) / 55 x 26 x 13 mm
(MX modeli)

Siparis Bilgileri:

P028.002.E001 — iPOS3604 VX-CAN Servo Siiriicii, 36 V, 4 A, CAN
P028.002.E101 — iPOS3604 MX-CAN Servo Suricl, 36 V, 4 A, CAN

iPOS3602 BX / iPOS3602HX 36V,2A
Akilli Servo Siiriicliler 75 W

* Doner, lineer, firgasiz, firgali DC ve step motorlar igin
uygundur

» 12-36 V tek guc¢ kaynagi (motor ve kontrol beslemesi)

« Slrekli akim: 2 A

* Tepe akim: 3.2 A

« Dijital girisler (5) / dijital ¢ikiglar (4) ve analog girisler (2)

* 512 mikroadima kadar yuksek ¢ozunurlikli step motor
kontrolQ

 Artimsal (quadrature) ve Sin/Cos enkoderler, Hall sensorleri
veya lineer Hall sensdrleri ile uyumlu

* RS-232 ve CAN (TMLCAN ve CANopen protokolleri)
Uzerinden haberlesme

» Boyutlar: 80 x 55 x 16 mm (BX modeli) / 73 x 45 x 16 mm
(HX modeli)

Siparis Bilgileri:

P028.001.E201 — iPOS3602 BX-CAN Servo Siiriicl, 36 V, 2 A, CAN
P028.001.E501 — iPOS3602 HX-CAN Servo Siiriicii, 36 V, 2 A, CAN
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CANopen W

—
CANopen (ML FtherCAT. ™

—.
EtherCAT. ™

CANopen (ML

iPOS3604 BX / iPOS3604HX 36V, 4A
Akilli Servo Siiriiciiler 144 W

* Doner, lineer, firgasiz, fircali DC ve step motorlar igin
uygundur

* 12-36 V tek gli¢c kaynagi

» Surekliakim: 2 A« Pik akim: 3.2 A

« Dijital girigler (5) / dijital ¢ikislar (4) / analog girigler (2)

* 512 mikroadima kadar yuksek ¢ozinurlikli step motor
kontroll

» Artimsal (quadrature) ve Sin/Cos enkoderler, Hall sensorleri
veya lineer Hall sensorleri ile uyumlu

* RS-232 ve CAN (TMLCAN ve CANopen protokolleri)
Uzerinden haberlesme

* Boyutlar: 80 x 55 x 16 mm (BX modeli) / 73 x 45 x 16 mm
(HX modeli)

Siparis Bilgileri:

P028.002.E201 — iPOS3604 BX-CAN Servo Sirict, 36 V, 4 A, CAN
P028.002.E501 — iPOS3604 HX-CAN Servo Siriicl, 36 V, 4 A, CAN

Micro4804 48V, 4 ARMS
Akilli Servo Siiriiciiler 150 W

» DC firgall, firgasiz, step, ses bobini (voice coil) veya lineer
motorlar igin uygundur*®

* 648 V tek glic kaynagi

« Siirekli akim: 3—4 A (RMS) « Pik akim: 10 A (RMS)

« Dijital girisler (en fazla 6) / dijital cikislar (en fazla 3) / analog
giris (1)

» Artimsal enkoder, dijital Hall sensoérleri ve lineer Hall sensorleri
ile uyumlu

« Cift dongu geri besleme* ve mutlak enkoder destegi* — SSI,
BiSS, EnDAT 2.2, Tamagawa, Panasonic, Nikon, Sanyo Denki
uyumlulugu

» RS-232, USB, TMLCAN ve CANopen protokolleriyle
haberlesme, ayrica EtherCAT destegi

* Boyutlar: 38.1 x 25 x 8.4 mm (MZ modeli) / 38.6 x 40.6 x 22.8
mm (CZ modeli) / 38.1 x 26.8 x 8.4 mm (PZ modeli)

Siparis Bilgileri:

P020.002.E102 — Micro 4804 MZ-CAN, 48 V, 4 A RMS, CAN, takilabilir (plug-in)
P020.002.E122 — Micro 4804 MZ-CAT, 48 V, 4 A RMS, EtherCAT, takilabilir (plug-in)
P020.802.E202 — Micro 4804 CZ-CAN, 48 V, 5 A RMS, CAN, bagimsiz (standalone)
P020.802.E222 — Micro 4804 CZ-CAT, 48 V, 5 A RMS, EtherCAT, bagimsiz (standalone)
P020.002.E302 — Micro 4804 PZ-CAN, 48 V, 5 A RMS, CAN, takilabilir (plug-in)
P020.022.E322 — Micro 4804 PZ-CAT, 48 V, 5 A RMS, EtherCAT, takilabilir (plug-in)

iPOS4808 VX / iPOS4808 MY 48V, 8 A
Akilli Servo Siiriiciiler 400 W

* DC firgall, firgasiz, step veya lineer motorlar igin uygundur

» Motor beslemesi: 11-50 V < Kontrol (lojik) beslemesi: 12-36 V

« Surekli akim: 8 A« Pik akim: 20 A

« Dijital girigler (8) / dijital ¢ikislar (6) / analog girisler (2)

* 512 mikroadima kadar yuksek ¢6zunurlUkli step motor kontrolu

 Artimsal (quadrature) ve Sin/Cos enkoderler, Hall sensorleri
veya lineer Hall sensdrleri ile uyumlu

* Opsiyonel geri besleme genislemesi: SSI ve BiSS enkoderler

* MY modeli igin opsiyonel ¢ift dongl ve EnDAT 2.2 destegi

* RS-232 ve CAN (TMLCAN ve CANopen protokolleri) Gzerinden
haberlesme

* Opsiyonel EtherCAT genislemesi (CoE protokolu ile)

» Montaj secenekleri: dikey (VX modeli) / yatay (MY modeli)

* Boyutlar: 56 x 44 x 7. mm (VX modeli) / 60 x 44 x 12 mm (MY
modeli)

Siparig Bilgileri:

P027.014.E001 — iPOS4808 VX-CAN Servo Siiriicli, 48 V, 8 A, CAN
P027.414.E101 — iPOS4808 MY-CAN Servo Siiriici, 50 V, 8 A, CAN
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—
st CANopen (ML EtherCAT. ™

—
CANopen (ML EtherCAT. ™

CANopen (Mo FtherCAT. ™

iPOS4808 MY COMBO 48V, 8 A
Akilli Servo Siiriicii 400 W

* DC firgall, firgasiz, step veya lineer motorlar igin uygundur

» Motor beslemesi: 4-50 V  « Kontrol (lojik) beslemesi: 12—-36 V

* Surekli akim: 8 A« Pik akim: 20 A

« Dijital girigler (6) / dijital ¢ikislar (5) / analog girisler (2)

* 512 mikroadima kadar yuksek ¢ozinUrlikli veya sirekli (step-
less) kontrol

» Artimsal (quadrature) ve Sin/Cos enkoderler, dijital ve lineer
Hall sensdrleri ile uyumlu

* Cift geri besleme (Dual Feedback) ve mutlak enkoder destegi
(SSI, BiSS, EnDAT 2.2)

» STO (Safe Torque Off) — glivenli tork kesme 6zelligi

* RS-232, TMLCAN ve CANopen haberlesme; EtherCAT
versiyonu igin CoE protokolu destegi

* Boyutlar: 60 / 64 (CAN / CAT) x 44 x 21 mm

Siparig Bilgileri:

P027.314.E111 — iPOS4808 MY-CAN-STO, 48 V, 8 A, CAN, STO é&zelligi
P027.314.E121 — iPOS4808 MY-CAT-STO, 48 V, 8 A, EtherCAT, STO 6zelligi

iPOS4808 BX 48V, 8 A
Akilli Servo Siiriicii 400 W

» DC firgall, firgasiz, step veya lineer motorlar igin uygundur

» Motor beslemesi: 11-50 V  « Kontrol (lojik): 12-36 V

* Strekli akim: 8 A+ Pik akim: 20 A

- Dijital girigler (6) / dijital ¢ikiglar (5) / analog girigler (2)

* 512 mikroadima kadar yuksek ¢6zinurlikli step motor
kontroll

» Artimsal (quadrature) ve Sin/Cos enkoderler, Hall sensorleri
veya lineer Hall sensdrleri ile uyumlu

« Cift geri besleme (Dual Feedback) ve mutlak enkoder
destegi: SSI, BiSS ve EnDAT 2.2

» STO (Safe Torque Off) — guivenli tork kesme 6zelligi

* RS-232, CAN (TMLCAN ve CANopen protokolleri) ve
EtherCAT genislemesi (CoE protokolu ile)

 Boyutlar: 89 x 77 x 17 mm (CAN) /103 x 71 x 17 mm (CAT)

Siparisg Bilgileri:

P027.014.E201 — iPOS4808 BX-CAN Servo Siiriicl, 48 V, 8 A, CAN

P027.314.E201 — iPOS4808 BX-CAN-STO Servo Siricl, 48 V, 8 A, CAN, STO é&zelligi
P027.014.E221 — iPOS4808 BX-CAT Servo Siriicl, 48 V, 8 A, EtherCAT

P027.314.E221 — iPOS4808 BX-CAT-STO Servo Siiriicli, 48 V, 8 A, EtherCAT, STO é&zelligi

iPOS4810 MZ / iPOS4810 XZ 48V, 10 A RMS
Akilli Servo Siiriicli 700W

« DC firgall, firgasiz, step veya lineer motorlar igin uygundur

* Motor beslemesi: 12-50 V « Kontrol (SELV/PELV) : 9-36 V

« Surekli akim: 10 A (RMS) « Pik akim: 28 A (RMS)

» STO (Safe Torque Off): 2 adet glivenli tork kesme girigi — SIL3 /
Cat3 / PLe glvenlik seviyesinde

« Dijital girigler (6) / dijital ¢ikislar (6) / analog girisler (2)

» Artimsal ve Sin/Cos enkoderler, dijital ve lineer Hall sensorleri ile
uyumlu

« Cift dongli geri besleme ve mutlak enkoder destegi: SSI, BiSS,
EnDAT 2.2, Tamagawa, Panasonic, Nikon, Sanyo Denki

* RS-232 ve USB haberlegsme arabirimleri

— CAN versiyonlari igin: TMLCAN ve CANopen protokolleri
— CAT versiyonlari igin: EtherCAT (CoE protokolui)

* Boyutlar: 64 x 43.6 x 13.7 mm (MZ-CAN & MZ-CAT modelleri) /
93 x 43.8 x 32.5 mm (XZ-CAT modeli) / 93 x 43.8 x 30.5 mm
(XZ-CAN modeli)

Siparis Bilgileri:

P022.015.E122 — iPOS4810 MZ-CAT, 48 V, 10 A, EtherCAT, takilabilir (plug-in)

P022.015.E102 - iPOS4810 MZ-CAN, 48 V, 10 A, CAN, takilabilir (plug-in)

P022.815.E122 — iPOS4810 XZ-CAT, 48 V, 10 A, EtherCAT, bagimsiz (standalone)
P022.815.E102 — iPOS4810 XZ-CAN, 48 V, 10 A, CAN, bagimsiz (standalone)
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iPOS4815 MZ / iPOS4815 XZ 48 V, 15A RMS
Akilli Servo Siiriici 1kW

« DC firgall, firgasiz, step veya lineer motorlar igin uygundur
* Motor beslemesi: 12-50 V  « Kontrol (SELV/PELV): 9-36 V
« Surekli akim: 15 A (RMS) + Pik akim: 28 A (RMS)
» STO (Safe Torque Off): 2 adet glivenli tork kesme girisi —
SIL3 / Cat3 / PLe guvenlik butinlugu seviyesinde
- Dijital girigler (6) / dijital ¢ikislar (6) / analog girisler (2)
» Artimsal ve Sin/Cos enkoderler, dijital ve lineer Hall sensorleri
ile uyumlu
« Cift dongu geri besleme ve mutlak enkoder destegi: SSI,
BiSS, EnDAT 2.2, Tamagawa, Panasonic, Nikon, Sanyo Denki
* RS-232 ve USB haberlesme arabirimleri
— CAN versiyonlari igin: TMLCAN ve CANopen protokolleri
— CAT versiyonlart igin: EtherCAT (CoE protokolii)
* Boyutlar: 64 x 43.6 x 13.7 mm (MZ-CAN & MZ-CAT
modelleri) / 93 x 43.8 x 32.5 mm (XZ-CAT modeli) / 93 x 43.8
x 30.5 mm (XZ-CAN modeli)

Siparig Bilgileri:
. P022.016.E102 — iPOS4815 MZ-CAN, 48 V, 15 A, CAN, takilabilir (plug-in)
CANopen TML EtherCAT. ™ P022.016.E122 — iPOS4815 MZ-CAT, 48 V, 15 A, EtherCAT, takilabilir (plug-in)

P022.816.E102 — iPOS4815 XZ-CAN, 48 V, 15 A, CAN, bagimsiz (standalone)
P022.816.E122 — iPOS4815 XZ-CAT, 48 V, 15 A, EtherCAT, bagimsiz (standalone)

iPOS4850 BX 48 V, 50A
Akilli Servo Siiriicii 2,5 kW

» DC firgall, firgasiz, 3 fazli step veya lineer motorlar igin
uygundur

» Motor beslemesi: 11-60 V  + Kontrol (lojik) beslemesi: 9-36 V

« Surekli akim: 45 A (RMS) « Pik akim: 64 A (RMS)

« Dijital girigler (2) / dijital ¢ikiglar (2) / analog girisler (3)

» STO (Safe Torque Off): 2 adet glivenli tork kesme girisi —
SIL3 / Cat3 / PLe glivenlik butinligu seviyesinde (STO
versiyonlari igin)

» Artimsal enkoder (diferansiyel) ve dijital Hall sensorleri ile
uyumlu

« Cift dongu geri besleme ve mutlak enkoder destegi: SSI,
BiSS, EnDAT 2.2, Tamagawa, Panasonic, Nikon, Sanyo Denki

* RS-232 seri haberlesme, TMLCAN ve CANopen protokolleri
ile iletisim, ayrica EtherCAT genisleme destegi

* Boyutlar: 139 x 93.9 x 24.6 mm

Siparis Bilgileri:
P029.300.E201 — iPOS4850 BX-CAN-STO, 48 V, 50 A, kapali gerceve, enkoderli, CAN, STO
Eth — ozelligi
CRNOQQQ UL erCAT. P029.300.E321 — iPOS4850 BX-CAT-STO, 48 V, 50 A, kapali gerceve, enkoderli, EtherCAT
(CAT), STO ézelligi
iPOS8010 BX / iPOS8020 BX 80V,10A-20A
Akilli Servo Siiriicii 800 W - 1,6 kW

*DC firgall, firgasiz, step veya lineer motorlar icin
uygundur

» Motor beslemesi: 11-80 V  « Kontrol (lojik): 12-36 V

+Surekliakim: 10 A/20 A - Pikakim: 20 A/40 A

« Dijital girigler (4) / dijital ¢cikislar (4) / analog girigler (2)

256 mikroadima kadar yuksek ¢ozinUrlikli step motor
kontroli

* Artimsal (quadrature) ve Sin/Cos enkoderler, Hall
sensorleri veya dijital sensorler ile uyumlu

« Cift geri besleme (Dual Feedback) ve mutlak enkoder
destegi: SSI, BiSS ve EnDAT 2.2

»2 adet STO (Safe Torque Off) glivenli tork kesme girisi

*RS-232 ve CAN (TMLCAN ve CANopen protokolleri)
Uzerinden haberlesme

*Boyutlar: 139 x 94 x 16 mm

Siparig Bilgileri:

CANopen TML P029.025.E201 — iPOS8010 BX-CAN Servo Siiriicii, 80 V, 10 A, CAN
P029.026.E201 — iPOS8020 BX-CAN Servo Siriicii, 80 V, 20 A, CAN
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iPOS8015 BZ 80V, 15 ARMS
Akilli Servo Siriicii 1,7kW

+DC firgall, firgasiz, step veya lineer motorlar igin uygundur

» Motor beslemesi: 12-80 V  « Kontrol (SELV/PELV): 9-36 V

« Surekli akim: 15 A (RMS) « Pik akim: 28 A (RMS)

- Dijital girigler (4) / dijital ¢ikiglar (4) / analog girisler (2) / 1
adet motor freni dijital ¢ikisgi

+STO (Safe Torque Off): 2 adet glivenli tork kesme girigi —
SIL3 / Cat3 / PLe guvenlik butinligu seviyesinde

 Artimsal ve Sin/Cos enkoderler, dijital Hall sensorleri ile
uyumlu

« Cift dongl geri besleme ve mutlak enkoder destegi: SSI,
BiSS, EnDAT 2.2, Tamagawa, Panasonic, Nikon, Sanyo
Denki

*RS-232 ve EtherCAT (CoE protokolii) Gzerinden
haberlesme

Siparis Bilgileri:

P023.026.E221 — iPOS8015 BZ-CAT Servo Siriicli, 15 A RMS, EtherCAT

iPOS8015 MZ 80V, 15 ARMS
Akilli Servo Siiriicii 1,7 kW

* DC firgall, firgasiz, step veya lineer motorlar igin uygundur
» Motor beslemesi: 12-80 V « Kontrol (SELV/PELV): 9-36 V
« Surekli akim: 15 A (RMS) « Pik akim: 28 A (RMS)
» STO (Safe Torque Off): 2 adet glivenli tork kesme girisi —
SIL3 / Cat3 / PLe guvenlik blttnligl seviyesinde
« Dijital girisler (6) / dijital ¢ikiglar (6) / analog girisler (2)
» Artimsal ve Sin/Cos enkoderler, dijital ve lineer Hall sensorleri
ile uyumlu
« Cift dongli geri besleme ve mutlak enkoder destegi: SSI, BiSS,
EnDAT 2.2, Tamagawa, Panasonic, Nikon, Sanyo Denki
* RS-232 ve USB haberlesme arabirimleri
— CAN versiyonlari igin: TMLCAN ve CANopen protokolleri
— CAT versiyonlari igin: EtherCAT (CoE protokolui)
* Boyutlar: 64 x 43.6 x 13.7 mm (MZ-CAN & MZ-CAT modelleri) /
93 x 43.8 x 32.5 mm (XZ-CAT modeli) / 93 x 43.8 x 30.5 mm

(XZ-CAN modeli)

Siparisg Bilgileri:

P022.036.E102 — iPOS8015 MZ-CAN, 80 V, 15 A, CAN, takilabilir (plug-in), STO &zelligi
P022.036.E122 — iPOS8015 MZ-CAT, 80 V, 15 A, EtherCAT, takilabilir (plug-in), STO 6zelligi
P022.836.E102 — iPOS8015 XZ-CAN, 80 V, 15 A, CAN, bagimsiz (standalone), STO 6zelligi
P022.836.E122 — iPOS8015 XZ-CAT, 80 V, 15 A, EtherCAT, bagimsiz (standalone), STO

ozelligi
iGVD71 BX 80V, 100A
Akilli Servo Siirlicu 8kW

 DC firgall, firgasiz, 3 fazli step veya lineer motorlar igin uygundur

* Motor beslemesi: 12-80 V  « Kontrol (SELV/PELV): 9-36 V

« Surekli akim: 100 A« Pik akim: 140 A

« Dijital girigler (5) / dijital ¢cikislar (5) / analog giris (1) / motor freni
dijital ¢ikisi (1)

» STO (Safe Torque Off): 2 adet glivenli tork kesme girisi — SIL3 /
Cat3 / PLe glvenlik bitlinltigi seviyesinde

» Artimsal enkoder (diferansiyel) ve dijital Hall sensorleri ile uyumlu

» Cift dongu geri besleme ve mutlak enkoder destegi: SSI, BiSS,
EnDAT

» USB, TMLCAN, CANopen (CiA 301, CiA 305 ve CiA 402) ve
EtherCAT haberlesme destegi

* Boyutlar: 104.2 x 95 x 47.1 mm

Siparig Bilgileri:

P025.027.E201 — iGVD71 BX-CAN-STO, 80 V, 100 A, kapali cerceve (cl. frame), enkoderli, CAN,
STO ozelligi

P025.027.E221 - iGVD71 BX-CAT, 80 V, 100 A, kapal gergeve (cl. frame), enkoderli, EtherCAT,
STO ozelligi
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Micro4804 SY 7-48V
Multi-axis Hareket Sistemi 4x150 W

* Micro4804 CZ tabanli, 4 eksene kadar destekleyen hareket
kontrol sistemi

* Fircasiz, step, doner, lineer motorlar, ses bobinleri (voice coil)
ve DC firgali motorlar ile uyumlu

» 648 V kontrol (lojik) beslemesi

» Her eksen igin 3 A (RMS) siirekli ve 10 A (RMS) pik akim
kapasitesi

* Her eksen icin 4 dijital giris (en fazla 6) / dijital ¢ikiglar (en fazla
3) / 1 analog giris

» Artimsal enkoder, dijital Hall sensorleri ve lineer Hall sensorleri
destegi

« Cift dongu geri besleme ve mutlak enkoder destegi: SSI, BiSS,
EnDAT 2.2, Tamagawa, Panasonic, Nikon, Sanyo Denki

* RS-232, USB, CAN (TMLCAN ve CANopen protokolleri) ve
EtherCAT haberlesme secgenekleri

* Boyutlar: 119 x 72 x 22 mm

Siparisg Bilgileri:

P020.202.E404 — Micro 4804 SY4-CAT, 4 Eksenli Sistem, EtherCAT
P020.202.E403 — Micro 4804 SY3-CAT, 3 Eksenli Sistem, EtherCAT
P020.102.E404 — Micro 4804 SX4-CAN, 4 Eksenli Sistem, CAN
P020.102.E403 — Micro 4804 SX3-CAN, 3 Eksenli Sistem, CAN

iPOS360x SX / iPOS360x SY 12-36 V
Multi-axis Hareket Sistemi 4/6 x144 W

* DC firgall, firgasiz, step veya lineer motorlar icin uygundur

+ iPOS3602 ve iPOS3604 kombinasyonlarindan olusan, 1 ila
6 eksene kadar yapilandirilabilir sistem

+ iPOS360x SX sistemleri: RS-232, TMLCAN, CANopen veya
Ethernet haberlesmesiyle 4 eksene kadar kontrol

+ iPOS360x SY sistemleri: RS-232, TMLCAN, CANopen veya
EtherCAT haberlesmesiyle 6 eksene kadar kontrol

+ 12-36 V gli¢ beslemesi (motor ve kontrol beslemesi ayri)

* Her eksen icin 2 A stirekli / 3.3 A pik akim veya 4 A surekli /
10 A pik akim kapasitesi

* Boyutlar: 100 x 98 x 36 mm (4 eksenli sistem) / 160 x 122 x
36 mm (6 eksenli sistem)

Siparisg Bilgileri:

P028.002.E884 — iPOS360x MBX-CAN anakart, 4 eksenli iPOS VX-CAN sistemleri igin
P038.022.E001 — ENET-VX Ethernet takilabilir (plug-in) arayiiz moduili

P028.023.E000 — iPOS360x MBX6-CAT anakart, 6 eksenli iPOS VX-CAT (G3) sistemleri igin
P038.021.E001 — ECAT-VX EtherCAT takilabilir (plug-in) araytiz moduilii

P028.024.E006 — iPOS360x MBX6-CAN anakart, 6 eksenli iPOS VX-CAN (G3) sistemleri igin

iMOT17xS 12-48 V
Akilli Step Motorlar 0.3 Nm

» TML komut seti sayesinde tamamen programlanabilir
akillh step motorlar

» Motor beslemesi: 12—48 V. « Kontrol (lojik): 12—-36 V

« 3 farkli motor boyutu — 0.2 Nm ile 0.4 Nm arasinda tork
secenekleri

* Gergek servo kapali gevrim (closed-loop) ¢calisma
sayesinde minimum gi¢ tiketimi

* 4096 adim/devir ¢ozinurlige sahip entegre pozisyon
sensoru

» Programlanabilir dijital giris/¢ikiglar ve analog girisler

* RS-232, CANopen, EtherCAT ve opsiyonel Ethernet
haberlegsme destegi

Siparig Bilgileri:

P036.1x1.E120 — iMOT17xS XM-CAN Akilli Step Motor, CAN haberlesme
P036.1x1.E320 — iIMOT17xS TM-CAN Akilli Step Motor, CAN haberlesme
P036.1x1.E323 — iMOT17xS TM-CAT Akilli Step Motor, EtherCAT haberlesme
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iMOT17xB 12-48 V
Akilli Firgasiz Servo Motorlar 0.1-0.3 Nm

» TML komut seti sayesinde tamamen programlanabilir akilh
firgasiz motorlar

» Motor beslemesi: 12-36 V  + Kontrol (lojik): 12—-36 V

« 3 farkli motor boyutu: 0.1 Nm — 0.3 Nm @ 3.000 rpm
araliginda

» GP disli kutulari ile tork kapasitesi 18 Nm’ye kadar artirilabilir

* 4096 adim/devir ¢ozlinirlige sahip entegre pozisyon
sensori

» Programlanabilir dijital giris/¢ikislar ve analog girisler

* RS-232, CANopen, EtherCAT, TMLCAN ve opsiyonel
Ethernet haberlesme destegi

Siparisg Bilgileri:

A P042.1x1.E120 — iMOT17xB XM-CAN Akilli Firgasiz Motor, CAN haberlesme
CﬂNQpQ,m TML EtherCAT. ™ P042.1x1.E320 — iMOT17xB TM-CAN Akilli Fircasiz Motor, CAN haberlesme
P042.1x1.E322 — iMOT17xB TM-CAT Akilli Firgasiz Motor, EtherCAT haberlesme

iMOT23xS 1248V
Akilli Step Motorlar 1-1.8 Nm

» TML komut seti sayesinde tamamen programlanabilir
akill step motorlar

» Motor beslemesi: 12—-48 V. « Kontrol (lojik): 12—-36 V

« 3 farkli motor boyutu: 1 Nm ile 1.8 Nm arasinda tork
segenekleri

» Gergek servo kapal ¢evrim (closed-loop) ¢calisma
sayesinde minimum gl¢ tiketimi

» 4096 adim/devir ¢ozinurlige sahip entegre pozisyon
sensori

» Programlanabilir dijital giris/gikislar ve analog girisler

* RS-232 ve CAN haberlesme (istege bagh EtherCAT ve
Ethernet iletisim arabirimleri)

Siparig Bilgileri:

P036.222.E120 — iMOT232S XM-CAN Akilli Step Motor, CAN haberlesme
P036.223.E120 — iMOT233S XM-CAN Akilli Step Motor, CAN haberlesme

CANopen

GP
Yiiksek Verimli Digli Kutulari

* Tork gikisi: 5 ila 90 Nm

» Tam gelik yapi, oranlar: 5 ila 500:1

* iIMOT serisi firgasiz ve step motorlara monte edilir

+ Ug aile: 40 mm, 57 mm ve 86 mm gap

* Kisa sureli (intermittent) tork: 7.5 ila 150 Nm

* Verimlilik: %92’ye kadar

* Ortalama bosluk (backlash): <30 yay dakikasi

* Kesin digli oranlari, pozisyon kontrol uygulamalarinda
kalibrasyonu kolaylastirir

« Standart disi oranlar: 3 ila 1000:1

Siparig Bilgileri:

P042.621.E100 — GP40M100:1-A-1 Disli Kutusu, Boyut 17, Oran 100:1
(6rnek, tam Urlin yelpazesi igin dokiimantasyona bakiniz)

14 TECHNOSOFT Product Overview - Intelligent Servo Drives and Motors 0625



&= www.technosoftmotion.com

FOSTOWCONTROL  TORQUE SOMTROL

TRAJECTONY GEMEmATN

{CANbus)

TRAJECTORY GEHERATOR

FUTL s
VTR A ¥
PYEL A

PYTL i ¥

YT A Y

Technosoft Motion Language (TML) Ornekleri

Yuksek seviyeli yazilim programlanabilirligi sayesinde,
Technosoft suruclleri ve motorlari, genigletiimis esneklik ve
cok yonlulik sunarak, gok cesitli hareket kontrol uygulamalari
icin kullanimi kolay ¢6zimler saglar.

Tek Eksenli Servo, Bagimsiz veya Ana Kontrolcii Tabanl

Sdruculer, yerel olarak depolanmig bir TML programini
bagimsiz (stand-alone) modda c¢aligtirabilir veya bir ana
kontrolci (host) sistemi tizerinden, bir iletisim kanali araciligiyla
programlanip kontrol edilebilir: RS-232, RS-485, EtherCAT
veya CAN-bus (CAN / CANopen sirucli versiyonlariyla).
“Anlik (immediate)” cevrim igi komutlar ve TML talimatlan
(programlarin  yuklenmesi ve calistirimasi, parametrelerin
ayarlanmasi, surlici durumunun sorgulanmasi) gonderilebilir
ve aninda yurutulebilir.

Olaylar ve Kesintilerle Basa Gikma

Technosoft siriicllerinde programlanabilir olaylar, TML'e 6zgu
kesme (interrupt) yapisiyla birlikte, ana programin TML hareket
dizilerine ek olarak asagidaki gibi farkli goérevlerin eszamanli
olarak yodnetiimesine olanak tanir: Koruma iglemleri, zaman
araliklar, 1/O durumlari veya yakalama iglemleri, kontrol
hatalari ya da durum degiskeni degerleri.

Cok Eksenli Koordinasyon

Dagitilmis cok eksenli yapilarda, bir ana kontrolci (host) ag
Uzerindeki eksenlere (EtherCAT, CAN, CANopen veya RS-485)
veri noktalari saglayabilir. Ayrica, yerel olarak depolanmig
hareket profilleri, ana kontrolciinin komutuyla calistirilabilir
veya Uzerindeki 1/O’lar araciliyiyla koordine edilebilir.
Bunun yani sira, sistemdeki herhangi bir eksen, 6zel TML
komutlari aracihigiyla diger eksenlerden bilgi isteyebilir ve
alabilir.

Cok Boyutlu Yoriingeler (Dogrusal Enterpolasyon & Vektor
Modu)

Tidm Technosoft slriclleri, gok eksenli kontrolér TMC-3D ile
birlikte 2D, 2%D veya 3D koordineli hareketleri
gerceklestirebilir.  Yoriingeler, dogrusal veya dairesel
segmentlerden olusan bir dizi araciligiyla tanimlanir. Istege
bagli olarak, her segment icin vektorel hiz ve ivme degerleri de
belirtilebilir. TMC-3D, her segmenti PVT noktalarina (Position-
Velocity-Time) bdler ve bu noktalari bagl eksenlere (slave)
gonderir. Eksenler, PVT noktalarini aldiktan sonra kendi
yoringelerini 3. dereceden enterpolasyon (3rd order
interpolation) yontemiyle yeniden olustururlar.

Goklu I/0 isleme / Gok Eksenli I/0 El Sikigsma (Handshake)
Mekanizmasi

Technosoft sirliculerinin PLC’ye 6zgu fonksiyonlari, strlictiniin
1/0 kaynaklarinin yapilandiriimasina ve kullaniimasina olanak
tanir. Ayrica surtcllerde bulunan I/O’lar, uygun TML
programlamasi sayesinde eksenler arasinda el sikisma
(handshake) vyapilari olusturmaniza imkén verir. Belirli
eksenlerin  etkinlestiriimesi, eksenlerdeki  programlanmig
gorevlerin tamamlanmasi veya bir eksenden digerine eylem
zincirleme (action chaining) islemleri kolaylikla uygulanabilir.
Bu sayede hareket sistemi konfigirasyonunun esnekligi ve
senkronizasyon kabiliyeti dnemli dlgtide artirilir.
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Technosoft Hareket Modlari

Technosoft  sirliclleri ve motorlari, yerlesik hareket kontroloriinin
programlanmasina olanak tanir; bdylece hareket referansinin olusturulma
bicimine bagli olarak farkli hareket modlari ve yoriingeler (dahili veya harici)
tanimlanabilir.

Trapezoidal Hiz Profilleri
Sinirli ivme nedeniyle hizi trapez bigimli olacak sekilde bir hiz profili
programlayin.

Trapezoidal Pozisyon Profilleri

Sinirli ivme nedeniyle bir konum profili programlayin. Ulasmak istediginiz
konumu, ivmelenme/yavaslama oranini ve seyir hizini belirtmeniz gerekir.
Yerlesik referans Ureteci konum yériingesini hesaplar; bunun sonucu olarak
trapez veya Uggensel hiz profili olusur.

Hareket Parametrelerinin Anlik (On-the-fly) Degistiriimesi

Neredeyse her motor modu, ¢alisma sirasinda (on-the-fly) baska bir moda
gegcirilebilir. Bu 6zellik 6zellikle, konum/hiz kontrol(i uygulamalarinda son derece
kullaniglhidir. Bu tir uygulamalarda hedef referans, konum/hiz profil modlari,
konum/hiz konturlama modlari, elektronik disli (electronic gearing), elektronik

kam (electronic cam) ve durma (stop) modlarini kullanan dahili yériinge Ureticisi
tarafindan saglanir.

S-Egrisi Profilleri

Hizin S-egrisi sekline sahip oldugu bir konum profili programlayin. Bu sekil, jerk
(ivmenin tdrevi) sinirlamasindan kaynaklanir; sonucta ivme profili trapez veya
Gggensel, hiz profili ise S-egrisi olur.

PT Mod

Her bir noktanin istenen konum ve zamani (PT verisi) belirttigi bir dizi noktayla
tanimlanan bir konumlandirma yolu programlar. Noktalar arasinda, yerlesik
referans Ureteci dogrusal enterpolasyon gergeklestirir.

PVT Mod

Her bir noktanin istenen Konum, Hiz ve Zamani (PVT verisi) belirttidi bir dizi
noktayla tanimlanan bir konumlandirma yolu programlar. Noktalar arasinda,
yerlesik referans Ureteci 3. dereceden enterpolasyon gergeklestirir.

Elektronik Disli

Sdirlcu, elektronik disli modu (electronic gearing mode) igin master (ana) veya
slave (bagiml) olarak ayarlanabilir. Master olarak yapilandiriidiginda surtcd,
konum bilgisini ¢gok eksenli bir iletisim kanal (6rnegin CANbus) tzerinden
gonderir. Master siricl, her yavas dongu 6rnekleme araliginda yik konumunu
veya konum referansini bir kez iletir. Slave olarak ayarlandiginda stiriic,
programlanabilir bir oran (ratio) ile master siriciiniin konumunu takip eder. Ayrica,
slave surict elektronik disli hareketini bagka bir modla Ust Uste

(superpose) calistirabilir

Elektronik Kam

Elektronik disli moduna benzer sekilde, strictler elektronik kamlama (electronic
camming) islemini gerceklestirecek sekilde programlanabilir. Master olarak
ayarlandiginda siriici, konum bilgisini gok eksenli bir iletisim kanali Gizerinden
gonderir. Master suricu, her yavas dongi 6rnekleme araliginda yik konumunu
veya konum referansini bir kez iletir. Slave olarak ayarlandiginda ise siriicu,
master striiciiniin konumuna bagl bir kam profili fonksiyonunu yuratar.

Harici Mod

Suricdleri, bagka bir cihaz tarafindan saglanan harici bir referansla calisacak
sekilde programlar. Ug tur harici referans vardir: analog, dijital ve gevrim igi
(online).

Toplamali (Additive) Konum Profili

Sirlcu hareket profilini yuriturken, hedef nokta (end-point) anlik olarak
degistirilebilir. Motor bir konum profili yuriturken, mevcut (“eski”) hedef konuma
yeni bir konum artigi eklenerek yeni bir hedef konum tanimlanabilir. Bu sayede
slrlicl, hareketi durdurmadan veya yeniden baslatmadan, anlik hedef
glncellemesiyle yoriingesini dinamik olarak ayarlayabilir.

Hizli Konum Yakalama

Bir dijital girisin gegcisine (tetiklenmesine) bagl olarak motorun veya yukiin
konumlarini kaydetmenizi (yakalamanizi) saglar. Bu 6zellik, eksen konumlarinin
harici olaylarla hassas zamanlama ve konum korelasyonu iginde eslestiriimesine
imkan tanir..

Homing Mod
Genellikle gli¢ verildikten sonra (power-on) yuritilen bir hareket dizisidir ve bu
sayede yuk, belirli bir referans noktasina (tanimli bir konuma) getirilir.

TestMod
Sdriculeri, 6zel bir test konfigirasyonu moduna ayarlar. Bu konfiglrasyon, sirlicu
kurulum agsamasinda kullaniimak Uizere tasarlanmistir.
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TML_LIB

EasyMotion Studio Il

EasyMotion Studio II, Technosoft Motion Language (TML)’in tim
glicline erismenizi saglar. TML, MotionChip™ tabanli striculerin
yapilandiriimasi ve parametrelerinin ayarlanmasi, ayrica ileri
seviye hareket islemlerinin yiritilmesi igin kullanilan ylksek
seviyeli bir komut setidir. EasyMotion Studio Il platformu, sistem
kurulumunu ve hareket programlamayi kolaylastinr; ayrica
hareket dizilerinizin gelistiriimesi, test edilmesi ve grafiksel olarak
degerlendirilmesini saglar. EasyMotion Studio Il ile sunlari
yapabilirsiniz:

« Sistem mimarisini tanimlayin

» Motor, sensor veya ylUk parametrelerini belirleyin

« Dijital kontrol dongdilerini ayarlayin ve ince ayar yapin

 Hareket dizilerini tanimlayin, G-kod dosyalarini ice aktarin
(TMC-3D igin)

» Tek veya ¢ok eksenli uygulamalari TML diliyle olugturun

» Gergek zamanli veri toplama yoluyla hareket sisteminizin
dinamik davranigini analiz edin ve degerlendirin

PC ve PLC’ler icin Hareket Kutiiphaneleri

Hareket Kitiphaneleri (Motion Libraries), Technosoft'un
MotionChip™ teknolojisine dayal akilli strtcllerini ¢alistirmak
amaciyla PC veya PLC uzerinde hareket kontrol uygulamalari
gelistirmenizi saglayan fonksiyonlardan olusan koleksiyonlardir.
Bu kutUphaneler sayesinde bir surlclyle iletisim kurabilir,
parametrelerini ayarlayabilir, durumunu sorgulayabilir, hareket
komutlari génderebilir, hareket olaylarini tanimlayabilir, girisleri
test edebilir ve ¢ikis portu durumlarini ayarlayabilirsiniz.

» Windows ortaminda calisan PC Hareket Kiitiiphaneleri: C/
C++, C#, Visual Basic, Delphi Pascal ve LabVIEW

« Linux ortaminda calisan PC Hareket Kiitiiphaneleri: C/C++

» Siemens, OMRON ve B&R i¢in PLC Hareket Kiitiiphaneleri:
TML_LIB_S7, TML_LIB_ CJ1 and TML_LIB_x20

Baslangig Kitleri

Akilli servo surtculerimizi nasil kullanacaginizi hizli ve kolay bir
sekilde 6grenmeniz igin Technosoft, her Grin igin 6zel
baslangig kitleri (starter kits) sunar.

Bu degerlendirme kitleri, hareket uygulamalarinizi test etmek
ve gelistirmek igin ihtiya¢c duydugunuz tim donanim ve yazilmi
iceren, kullanima hazir paketlerdir.

Baslangic kitleri sunlari igerir:

» EasyMotion Studio Il yazilimi

» Sectiginiz akilli stirlict

 Bir motor (fircasiz veya step motor)
* Bir I/O kart

» Uygulama notlari koleksiyonu

TECHNOSOFT Product Overview - Intelligent Servo Drives and Motors 0625

17



S www.technosoftmotion.com

Endiistriyel Uygulamalar

Technosoft'un, donanim ve yazilim seviyelerinde moddlerlige
verdidi 6nem, yiksek derecede esnek ve uyarlanabilir 6zel
gOzUmler gelistirmemizi saglar.Bu sayede, mdusterilerimizin
Ozel gereksinimlerine uygun sistemler hizli ve kolay bir sekilde
prototiplenebilir. ~ Farkli  sektorlerden  mdusteriler,  6zel
uygulamalari igin genis yelpazede hareket kontrol Uriin ve
sistemlerine ihtiyac duyduklarinda, Technosoft'un
uzmanhgindan etkin bigimde yararlanmistir. Bu uygulama
alanlarindan bazilari sunlardir:

» Paketleme: Dagitiimis kontrol icin akilli ¢ézumler

* Medikal: Laboratuvar otomasyonu, yasam destek cihazlar

« Tekstil: iplik besleyiciler, yiiksek dinamik kontrol sistemleri

« Otomotiv: Yakit hlicresi uygulamalarinda sensérsuz vektor
kontroli

« Takim tezgahlari: Elektronik tornavidalar ve somun sikma
sistemleri

« Yari iletken endiistrisi: Wafer tasima ve isleme sistemleri

Ozel Coéziimler

Elektrik makineleri alanindaki ileri teorik bilgi ve modelleme
yetkinligimizi, en yeni Dijital Sinyal Islemci (DSP) teknolojisi
Uzerinde sayisal hareket kontroli uygulama tecriibemizle
birlestiriyoruz. Cok disiplinli muhendislik ekibimiz, hareket
kontroli ve mekatronik alanlarinda uzmanlagsmis asagidaki
branslardan uzmanlari igerir:

 Akilli ve dagitiimis hareket kontroli

« Dijital kontrol elektronigi

» Motorlara 6zgu kontrol algoritmalari

» Sensorsiiz vektor kontroll

« Dijital, analog ve gli¢ elektronigi tasarimi

Technosoft istege bagl ¢cozimleri 6zellikle su alanlar igin uygundur:

« Ozel entegrasyon gdziimleri
« Sayisal motor kontrol yazilim modidilleri
« Akilli, moduler motor kontrolorleri

Kalite
@ qualityaustria
Bucomed with Cusalty

* Deneyimimiz
CE RTI FICATE Technosoft, endlstrinin gesitli alanlarinda 30 yili agkin suredir
hareket kontrol ¢éztimleri sunmaktadir. Bu uzun yillara
dayanan deneyim, UrUnlerimizin performans ve dayanikliliginin

Cunty Ausirta Cortlication Gmost mmms Thes qualitymcstrin certhcats e e sppicason . . o . .
prais el ol AR e slirekli olarak gelistirimesine olanak saglamistir.
@ Technosoft SA QUALITY MANAGEMENT SYSTEM * Taathdumuz
; Averue des Aipes 20, CH - 2000 Neuchatel, Switrerinrd omptyeg Wit the segurernenis of standand { " " . . . " "
Technosoft International SRL 150 8001:2015 | Dijital hareket kontrol ¢éztmleriyle ilgili tim teknolojik
By Pecurestu 50, Sector B, 0619402 Bucharest, Romani |
A | unsurlarda uzmanlasarak, musterilerimizin beklentilerini en Ust
ST i 2 s = @f dlzeyde karsilamak.

i uets: 13 March 2028 [Cap—

Vs, 13 Mareh 2028 1GNET

* Sizin Memnuniyetiniz
e e ey Technosoft, ISO 9001:2015 standardina gére sertifikalidir. Bu
: titiz ydnetim sistemi ve sireclerin surekli iyilestiriimesi
yaklasimi, her glin rekabet glicimuzu ve musterilerimizin
memnuniyetini daha da guglendirmektedir
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Standards and Certifications

EtherCAT. CANopen
Safety-tested, with certified Certified electrical Advanced motion control Certified for real-time Fully compliant for reliable
production control safety and compliance with distributed logic industrial communication device networking

Certificate no: Z10 097735 0004 Certificate no: U10 097735 0006

Tested according to : Tested according to :
EN61508-1:2010 (SIL3) UL61800-5-1:2012/R:2021-02
EN61508-2:2010 (SIL3) CSA C22.2 No.274:2017

EN62061:2005/A":2015 (SIL CI3) Test report no : 713296805
EN ISO 13849-1:2015 (cat.4, PLe)
EN61800-5-2 :2017

Test report no : TN90146T

@ qualityaustria

SYSTEMZERTIFIZIERT :
IS0 9001:2015 NR.05914/0 lead-free
Kurulum Kurulum ve Yapilandirma Hareket Programlama Uygulama Destegi
EasyMotion Studio Il ile Baglarken
Donanim Referansi EasyMotion Studio Il - Lite EasyMotion Studio Il EasyMotion Studio Il ile

Uygulama Notlari

EasyMotion Studio Il ile
Egitimler

Baslangic PC icin TML_LIB'ler

Sorulariniz igin e-posta gonderin : support@technosoftmotion.com
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Headquarters

TECHNOSOFT S.A.
Avenue des Alpes 20
CH-2000 Neuchatel
Switzerland

Tel.: +41 (0)32 732 55 00

sales@technosoftmotion.com

Scan here to find the expert in your area

Contact Us

Germany/Austria
TECHNOSOFT Vertriebsbiiro
Responsible for:

PLZ 0,1,8,9 and Austria

Cell: +49 (0)170 521 0007
Tel: +49 (0)8331 924 7293

sales.de@technosoftmotion.com

Germany

TECHNOSOFT Vertriebsbiiro
Responsible for:

PLZ 2,3,4,5,6,7

Cell: +49 (0)173 772 0003
Tel: +49 (0)7156 308 8018

sales.de@technosoftmotion.com

Netherlands
TECHNOSOFT bvba
Dikberd 14 Unit6 C
B2200 Herentals Belgium

Tel.: +31 (0)75612 59 16
Fax: +31 (0)75 612 59 68
sales.ne@technosoftmotion.com

France
TECHNOSOFT SA
Avenue des Alpes 20
CH-2000 Neuchatel
Switzerland

Tel.: +41 (0)32 732 55 00

sales.fr@technosoftmotion.com

United Kingdom
TECHNOSOFT SA
Avenue des Alpes 20
CH-2000 Neuchatel

Tel.: +44 (0)739 9812874

g.busby@technosoftmotion.com

Belgium
TECHNOSOFT bvba
Dikberd 14 Unit6 C
B2200 Herentals Belgium

Tel.: +32 (0)14 21 13 21
Fax: +32 (0)14 21 13 23
sales.be@technosoftmotion.com

Eat

United States and Canada
TECHNOSOFT Nort America
New England Office

United States

Tel.: +1 603 831 5040
sales.us@technosoftmotion.com
Eastern Europe

TECHNOSOFT International SRL
Str.Paduretu nr 50

Ro 061992 Bucharest Romania
Tel.: +40 (0)21 425 54 95

sales.ro@technosoftmotion.com

Tiirkiye

ROTTEK TEKNOLOJI LTD. STi.
Perpa Ticaret Merkezi A. Blok Kat: 11
No:1477 34384 Sisli-istanbul TURKIYE

Tel.: +90 (0)212 320 23 50

info@rottek.com.tr
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